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Themen des Tages

Tag X

Übersicht bisheriger Algorithmen


PPO

ist momentan so der beste algo, wenn man irgendein Problem lösen will, einfach:

from stable_baselines3 import PPO
auch immer gut zum Vergleichen

Hierarchic RL


Flow?
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Übersicht
Unsere Algorithmen und Formeln und Loss 

Methode Typ Update-Regel / Loss Bemerkung

SARSA On-Policy TD Q(s,a) ← Q(s,a) + α [r + γ Q(s′,a′) − Q(s,a)]                          Focus auf Loop

Temporal Difference TD(0) On-Policy TD V(s) ← V(s) + α [r + γ V(s′) − V(s)] ein Step, V / Q

Monte Carlo (MC) episodisch V(s) ← V(s) + α [Gₜ − V(s)]    Gₜ = ∑ₖ γᵏ rₜ₊ₖ Ganze Episode, V / Q

DQN / DQL   Off-Policy TD + NN Loss L = α [r + γ maxₐ′ Qₜ₋(s′,a′) − Qₜ(s,a)]²   PG Loss via Adam

REINFORCE On-Policy PG Loss L = α ∑ log π(a | s) · Gₜ Gₜ kann durch A / δ ersetzt werden:

Actor-Critic (AC) Hybrid PG + TD Actor Loss L = log π(a | s) · δ;   δ = r + γ V(s′) − V(s)  Critic L= δ auch mit MC!

PPO On-Policy PG L = E[min(rₜÂₜ, clip(rₜ, 1−ε, 1+ε)Âₜ)]  rₜ = π(a|s)/πₗ(a|s)  ratio   rₜ = π/πₗ ≈ 1 nahe policy!

Dreamer AC+MC+PPO Zusammen AC+MC+PPO Aspekte kombinierbar!
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Übersicht
ALLE Algorithmen lassen sich auf alle Probleme anwenden mit zwei Tricks: 

Kontinuierlich => Diskret  
über 'buckets' (macht man nicht mehr sobald man NN hat) 

Diskret => Kontinuierlich 
automatisch über neuronale Netze 

Kontinuierlich als Regression 
um die Aktion macht man noch eine Normalverteilung herum, damit es in algos passt siehe mountainCar.py
Normal(mu, std)  mu = Regressionswert direkt aus dem Netz (gegebenenfalls tanh Wertebereich eingeschränkt) std frei

Out of the box 
from stable_baselines3 import A2C 
from stable_baselines3 import PPO
funktionieren für beides!
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Übersicht bisherige Algorithmen
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Übersicht bisherige Algorithmen
TD              SARSA          Monte Carlo      Q-Learning     Deep:
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Übersicht bisherige Algorithmen
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Übersicht bisherige Algorithmen
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Update policy network
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Update policy network
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Übersicht bisherige Algorithmen
TD              SARSA          Monte Carlo      Q-Learning     Deep:
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Deep Reinforcement Learning
Es lassen sich alle Hilfskonzepte und Hilfsfunktionen welche wir bis jetzt kennen gelernt haben 
mit neuronalen Netz trainieren:


• Value Funktionen,

• Quality Funktionen oder

• Policy direkt!



